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作つ
く

り
、
育そ

だ

て
る
技ぎ

術じ
ゅ
つ

Wウ

ー

ブ

ン

ov
e
n 

Cシ

テ

ィ

i
t
y
の
技ぎ

術じ
ゅ
つ

住
じゅう
民
みん
数
すう

約
やく

2,000人
にん

Woven City
　　　　　　　　　　の技

ぎ

術
じ ゅ つ

ウーブン シティ

W
ウ ー ブ ン

oven P
プラネット

lanet H
ホールディングス

oldings

未
み

来
ら い

の技
ぎ

術
じ ゅ つ

で暮
く

らしを支
さ さ

える W
ウ ー ブ ン

oven C
シ テ ィ

ityは、自
じ

動
どう

運
うん

転
てん

のモビリティ
（乗

の
り物

もの
）が行

い
きかい、ロボット、スマー

トホーム技
ぎ

術
じゅつ

、A
エー

I
アイ

技
ぎ

術
じゅつ

などを導
どう

入
にゅう

し、そ
れらの新

あたら
しい技

ぎ
術
じゅつ

を検
けん

証
しょう

する実
じっ

証
しょう

都
と

市
し

です。
あらゆるモノやサービスをつなぎ、住

す
む人

ひと

と豊
ゆた

かな未
み

来
らい

の暮
く

らしを創
そう

造
ぞう

し続
つづ

ける街
まち

を
世
せ

界
かい

に先
さき

駆
が

けて実
じつ

現
げん

しようとします。

街
まち

の中
なか

を走
はし

る道
みち

は高
こう

速
そく

自
じ

動
どう

運
うん

転
てん

専
せん

用
よう

（左
ひだり

）、歩
ほ

行
こう

者
しゃ

と低
てい

速
そく

用
よう

（中
ちゅう

央
おう

）、公
こう

園
えん

内
ない

遊
ゆう

歩
ほ

道
どう

のような道
みち

（右
みぎ

）の3種
しゅ

類
るい

に
分
わ

けられます

ⒸWoven Planet Holdings

面
めん
積
せき

約
やく

70.8万
まん

㎡

未未
みみ

来来
らいらい

技技
ぎぎ

術術
じゅつじゅつ

のの実実
じっじっ

証証
しょうしょう

都都
とと

市市
しし

WW
ウ ー ブ ンウ ー ブ ン

ovenoven  CC
シ テ ィシ テ ィ

ityityをを見見
みみ

たい！たい！

※QRコードの使い方は３ページを見てください

W
ウ ー ブ ン

oven C
シ テ ィ

ity
ト ヨ タ 自

じ
動
どう

車
しゃ

が 静
しず

岡
おか

県
けん

裾
すそ

野
の

市
し

に 建
けん

設
せつ

中
ちゅう

の
W
ウ ー ブ ン

oven C
シ テ ィ

ityは、自
じ

動
どう

運
うん

転
てん

やロボットなどの先
せん

端
たん

技
ぎ

術
じゅつ

をA
エー

I
アイ

で網
あみ

の目
め

（英
えい

語
ご

でw
ウ ー ブ ン

oven）のように結
むす

びつけた未
み

来
らい

の街
まち

です。2025年
ねん

ごろに一
いち

部
ぶ

完
かん

成
せい

し、人
ひと

が住
す

んで、技
ぎ

術
じゅつ

の実
じっ

証
しょう

を行
おこな

います。

暮
く

らしを支
ささ

える
モノやサービスが

つながる
実
じ っ

証
しょう

都
と

市
し

生
せい

活
かつ

を安
あん

全
ぜん

で豊
ゆた

かにする自
じ

動
どう

運
うん

転
てん

などの技
ぎ

術
じゅつ

も、それぞれが単
たん

独
どく

では
効
こう

果
か

も限
かぎ

られてしまいます。これら
をA

エー
I

アイ
の情

じょう
報
ほう

技
ぎ

術
じゅつ

により相
そう

互
ご

を網
あみ

の
目
め

のように結
むす

びつけることで、人
ひと

々
びと

の暮
く

らしはより快
かい

適
てき

で便
べん

利
り

になりま
す。W

ウ ー ブ ン
oven C

シ テ ィ
ityがめざすのは、そ

うした未
み

来
らい

の街
まち

の姿
すがた

です。

現
あらわ

れた未
み

来
ら い

の街
ま ち

人
ひと

、動
どう

物
ぶつ

、車
くるま

、
ロボットが行

い
きかう

実
じ っ

証
しょう

都
と

市
し

富
ふ

士
じ

山
さん

の裾
すそ

野
の

の広
こう

大
だい

な敷
しき

地
ち

に、
未
み

来
らい

の街
まち

、未
み

来
らい

の暮
く

らしが生
う

ま
れようとしています

建
たて

物
もの

は環
かん

境
きょう

との調
ちょう

和
わ

に配
はい

慮
りょ

した木
もく

造
ぞう

、屋
おく

上
じょう

に太
たい

陽
よう

光
こう

発
はつ

電
でん

パネルが設
せっ

置
ち

されます

暮
く

らしのためのさまざまなロボット
の開

かい
発
はつ

も進
しん

行
こう

し、検
けん

証
しょう

されます

電電
でんでん

線線
せんせん

やや電電
でんでん

柱柱
ちゅうちゅう

、、水水
すいすい

素素
そそ

燃燃
ねんねん

料料
りょうりょう

発発
はつはつ

電電
でんでん

やや雨雨
あまあま

水水
みずみず

ろろ過過
かか

システムなどのシステムなどの
施施
しし

設設
せつせつ

はは地地
ちち

下下
かか

にに埋埋
まいまい

設設
せつせつ

され、され、見見
みみ

通通
とおとお

しのよいしのよい美美
うつくうつく

しいしい都都
とと

市市
しし

景景
けいけい

観観
かんかん

をめざすをめざす予予
よよ

定定
ていてい

ですです

人
ひと

や物
ぶっ

資
し

の輸
ゆ

送
そう

には、
自
じ

動
どう

運
うん

転
てん

のモビリテ
ィe

イー
-P

パ レ ッ ト
alette（左

ひだり
上
うえ

）
が活

かつ
躍
やく

します

住
す

みやすい環
かん

境
きょう

を保
たも

つ街
まち

（上
うえ

）の広
ひろ

場
ば

に
はe

イー
-P

パ レ ッ ト
alette活

かつ
用
よう

のお店
みせ

も（右
みぎ

）

この街
まち

には完
かん

全
ぜん

自
じ

動
どう

運
うん

転
てん

の高
こう

速
そく

モビリティ
用
よう

の道
みち

、歩
ほ

行
こう

者
しゃ

と低
てい

速
そく

のパーソナルモビリテ
ィ用

よう
の道

みち
、歩

ほ
行
こう

者
しゃ

専
せん

用
よう

の公
こう

園
えん

のような道
みち

が網
あみ

の目
め

のようにあります。街
まち

の中
ちゅう

心
しん

や各
かく

ブロッ
クに公

こう
園
えん

や広
ひろ

場
ば

が作
つく

られ、集
つど

いの場
ば

に。エネ
ルギーは太

たい
陽
よう

光
こう

と燃
ねん

料
りょう

電
でん

池
ち

などを利
り

用
よう

。室
しつ

内
ない

用
よう

ロボットやA
エー

I
アイ

を利
り

用
よう

した全
ぜん

自
じ

動
どう

のスマー
トホームで快

かい
適
てき

に暮
く

らせます。

快
か い

適
て き

で環
か ん

境
きょう

にもやさしい
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作つ
く

り
、
育そ

だ

て
る
技ぎ

術じ
ゅ
つ

Cシ

ェ

リ

H
E
R
I
の
技ぎ

術じ
ゅ
つ

CHERIの技ぎ 術じゅつ
シェリ

f
フューロ

uRo/大
たい

成
せい

建
けん

設
せつ

建
たて
物
もの
の天
てん
井
じょう
裏
うら
は、配

はい
線
せん
やケーブル、空

くう
調
ちょう
のダクト、

天
てん
井
じょう
を支
ささ
える部

ぶ
材
ざい
などが張

は
り巡
めぐ
らされた狭

せま
い空
くう
間
かん
で

す。C
シ ェ リ
HERIは、左

さ
右
ゆう
のメインクローラーと前

ぜん
後
ご
４つ

のサブクローラーを装
そう
備
び
。前
ぜん
後
ご
の４つを自

じ
由
ゆう
に動
うご
か

して配
はい
線
せん
や部

ぶ
材
ざい
などの段

だん
差
さ
を乗

の
り越

こ
え、ダクトや配

はい

線
せん
の下
した
をくぐり抜

ぬ
けて、工

こう
事
じ
の確
かく
認
にん
・検
けん
査
さ
作
さ
業
ぎょう
を行

おこな

います。

小
こ

型
が た

、軽
け い

量
りょう

で狭
せ ま

い天
て ん

井
じょう

裏
う ら

をどこまでも進
す す

む C
シ ェ リ
HERIに装

そう
備
び
された６つのクローラーのう

ち、前
ぜん
後
ご
４つのクローラーは角

かく
度
ど
を自

じ
由
ゆう
に変

か

えられる機
き
能
のう
を持

も
ち、最

さい
大
だい
16㎝の段

だん
差
さ
を乗

の

り越
こ
えます。また、クローラーの角

かく
度
ど
を水
すい
平
へい

にまっすぐ伸
の
ばした状

じょう
態
たい
にすれば、本

ほん
体
たい
の高
たか

さとほぼ同
おな
じ９㎝のすき間

ま
もぐいぐい進

すす
んで

いくことが可
か
能
のう
です。

前
ぜん
後
ご
４つのサブ

クローラーは、
垂
すい
直
ちょく
に立

た
ち上

あ
げ

ることも可
か
能
のう

Ⓒ千葉工業大学未来ロボット技術研究センター（fuRo）、大成建設

寸
すん
法
ぽう

高
たか
さ９×奥

おく
行
ゆ
き35㎝

重
おも
さ 約

やく
4.5㎏

段段
だんだん
差差
ささ
をを越越

ここ
えてえて進進

すすすす
むむ

CC
シ ェ リシ ェ リ
HERIHERIのの動動

うごうご
きをきを見見

みみ
ようよう

※QRコードの使い方は３ページを見てください

C
シ ェ リ

HERI
狭
せま
い天

てん
井
じょう
裏
うら
の点

てん
検
けん
を行

おこな
うC

シ ェ リ
HERIは、６つのクロ

ーラーを動
うご
かして段

だん
差
さ
を越

こ
え、すき間

ま
を進
すす
んでカ

メラ映
えい
像
ぞう
を送
おく
ります。素

そ
材
ざい
や構
こう
造
ぞう
の工

く
夫
ふう
によって

軽
けい
量
りょう
化
か
を実
じつ
現
げん
し、作

さ
業
ぎょう
する人

ひと
が扱

あつか
いやすく、天

てん
井
じょう

裏
うら
のボードを壊

こわ
す恐
おそ
れもありません。

簡
かん
易
い
な

コントロール
システムで

C
シ ェ リ

HERIを操
そう

作
さ

６クローラーの
移
い
動
どう
技
ぎ
術
じゅつ
で

段
だん

差
さ

を乗
の

り越
こ

え、
すき間

ま

を進
すす

む

検
けん

査
さ

作
さ

業
ぎょう

に大
だい

活
かつ

躍
やく

C
シ ェ リ
HERIの操

そう
縦
じゅう
には、パソコン

の無
む
線
せん
L
ラ ン
ANを使

つか
います。ゲーム

機
き
のコントローラー（右

みぎ
の円

えん

内
ない
）をパソコンにつないで操

そう
作
さ

できるので、誰
だれ
でも少

すこ
し練
れん
習
しゅう
す

れば動
うご
かせます。ロボット本

ほん
体
たい

に装
そう
備
び
したカメラは、水

すい
平
へい
・垂
すい

直
ちょく
に角
かく
度
ど
を変

か
えて狭

せま
い場

ば
所
しょ
で広
ひろ

い範
はん
囲
い
を撮
さつ
影
えい
でき、鮮

せん
明
めい
な画

が
像
ぞう

を操
そう
作
さ
側
がわ
のタブレットの画

が
面
めん

（上
うえ
右
みぎ
）に送

おく
ります。

軽
けい

量
りょう

で操
そう

作
さ

も簡
かん

単
たん

水水
すいすい
平平
へいへい
・・垂垂
すいすい
直直
ちょくちょく
にに

動動
うごうご
くカメラくカメラ

角
かく
度
ど
自
じ
由
ゆう
の

サブクローラー

左
さ
右
ゆう
に取

と
り付

つ
けられ、

逆
ぎゃく
回
かい
転
てん
も可

か
能
のう
なメインクローラー

わずか９㎝のすき間
ま
も

くぐり抜
ぬ
けられます

C
シ ェ リ
HERIの操

そう
縦
じゅう
に必

ひつ
要
よう
な機

き
器
き
はごくわずかで、本

ほん
体
たい
のロボット（上

うえ
左
ひだり
の右
みぎ
端
はし
）は

小
こ
型
がた
、軽

けい
量
りょう
で天
てん
井
じょう
裏
うら
に入
はい
る（上

うえ
中
ちゅう
央
おう
）のも簡

かん
単
たん
です

L
エル
E
イー
D
ディー
ライトを備

そな
え、暗

くら
い天
てん
井
じょう
裏
うら
でも鮮

せん
明
めい
な映
えい
像
ぞう
が撮
さつ
影
えい
できます

軽
かる
くて

小
ちい
さい

カメラの
映
えい
像
ぞう

段
だん
差
さ
も

へっちゃら

robot-1_P12-13_CHERI_sainyuko_0228.indd   すべてのページrobot-1_P12-13_CHERI_sainyuko_0228.indd   すべてのページ 2022/03/01   10:302022/03/01   10:30
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作つ
く

り
、
育そ

だ

て
る
技ぎ

術じ
ゅ
つ

Aア

グ

リ

g
r
i 

Rロ

ボ

o
bo
シ
リ
ー
ズ
の
技ぎ

術じ
ゅ
つ

Agri Robo
シリーズの技ぎ 術じ ゅ つ

アグリ ロボ

クボタ

A
ア グ リ

gri R
ロ ボ
oboトラクターはG

ジー
P
ピー

S
エス

を利
り

用
よう

して最
さい

初
しょ

に作
さく

成
せい

したマップ
とルートを記

き
憶
おく

するため、同
おな

じ田
た

畑
はた

なら何
なん

度
ど

もくり返
かえ

し作
さ

業
ぎょう

できま
す。リモコンによる遠

えん
隔
かく

操
そう

作
さ

で作
さ

業
ぎょう

を開
かい

始
し

できます。本
ほん

体
たい

に装
そう

備
び

さ
れたレーザーやソナーのセンサー
が周

しゅう
囲
い

の状
じょう

況
きょう

を検
けん

知
ち

し、ルートを
はみ出

だ
したり人

ひと
や障

しょう
害
がい

物
ぶつ

が近
ちか

づい
たりすると、自

じ
動
どう

で停
てい

止
し

します。

ルートを作
さ く

成
せ い

して、自
じ

動
ど う

で農
の う

作
さ

業
ぎ ょ う

自
じ

動
どう

運
うん

転
てん

技
ぎ

術
じゅつ

を備
そな

えたA
ア グ リ

gri R
ロ ボ
oboシリーズ

の農
のう　さ　ぎょう

作業ロボットは人
じん

工
こう

衛
えい

星
せい

を使
つか

って現
げん

在
ざい

位
い

置
ち

を測
そく

定
てい

するG
ジー

P
ピー

S
エス

を利
り

用
よう

して、作
さ

業
ぎょう

をする
田
た

畑
はた

のマップと最
もっと

も効
こう

率
りつ

的
てき

な作
さ

業
ぎょう

ルートを作
つく

ります。あとは、作
さ

業
ぎょう

開
かい

始
し

を指
し

示
じ

するだけで、
スタート地

ち
点
てん

に移
い

動
どう

し、さまざまな農
のう

作
さ

業
ぎょう

を
安
あん

全
ぜん

に自
じ

動
どう

で行
おこな

ってくれます。

田
た

畑
はた

のマップを作
つく

ると、
その形

かたち
に合

あ
わせた最

さい
適
てき

の作
さ

業
ぎょう

ルートを自
じ

動
どう

作
さく

成
せい

します

A
ア グ リ

gri R
ロ ボ
oboトラクターのルート作

さく
成
せい

画
が

面
めん

Ⓒクボタ

※A
ア グ リ

gri R
ロ ボ
oboトラクター（無

む
人
じん

仕
し

様
よう

）のデータ

寸
すん
法
ぽう

全
ぜん

長
ちょう

451×高
たか

さ274㎝

重
おも
さ 約

やく
3,500㎏

自自
じじ

動動
どうどう

でバリバリでバリバリ農農
のうのう

作作
ささ

業業
ぎょうぎょう

AA
ア グ リア グ リ

grigri  RR
ロ ボロ ボ
obooboトラクターをトラクターを動動

どうどう
画画
がが

でで見見
みみ

ようよう

※QRコードの使い方は３ページを見てください

A
ア グ リ

gri R
ロ ボ

oboシリーズ
A
ア グ リ

gri R
ロ ボ
oboは、耕

こう
うんや種

たね
まき、代

しろ
かき、田

た
植
う

え、稲
いね

刈
か

りなどを自
じ

動
どう

で行
おこな

う農
のう

作
さ

業
ぎょう

ロボットです。
G
ジー

P
ピー

S
エス

情
じょう

報
ほう

によって自
じ

分
ぶん

の位
い

置
ち

をセンチメートル
単
たん

位
い

で正
せい

確
かく

に把
は

握
あく

し、効
こう

率
りつ

的
てき

な作
さ

業
ぎょう

ルートを作
さく

成
せい

するほか、安
あん

全
ぜん

面
めん

でもすぐれています。

リモコン操
そう

作
さ

で
農
のう

作
さ

業
ぎょう

が
無
む

人
じん

でも可
か

能
のう

G
ジー

P
ピー

S
エス

を使
つか

った
自
じ

動
どう

運
うん

転
てん

技
ぎ

術
じゅつ

で
効
こ う

率
り つ

よく
農
の う

作
さ

業
ぎょう

周
しゅう

囲
い

の状
じょう

況
きょう

も検
け ん

知
ち

A
ア グ リ

gri R
ロ ボ
obo田

た 　 う
植え機

き
には、乗

の
っている人

ひと

がハンドルから手
て

を離
はな

しても自
じ

動
どう

で動
うご

くも
のと、リモコンひとつで無

む
人
じん

運
うん

転
てん

が可
か

能
のう

な
ものがあります。どちらの田

た
植
う

え機
き

でも、
機
き

械
かい

が自
じ

動
どう

的
てき

に農
のう

作
さ

業
ぎょう

をしてくれるので、
たとえ作

さ
業
ぎょう

に不
ふ

慣
な

れな人
ひと

でもミスなく効
こう

率
りつ

的
てき

に作
さ

業
ぎょう

を進
すす

められます。

少
しょう

人
に ん

数
ず う

、経
け い

験
け ん

不
ぶ

足
そ く

でもO
オーケー

K

後
こう

方
ほう

レーザー

前
ぜん

方
ぽう

レーザーと
ソナー

作
さく

成
せい

したルートにそって自
じ

動
どう

で田
た

んぼの代
しろ

かき作
さ

業
ぎょう

を
するA

ア グ リ
gri R

ロ ボ
oboトラクター

A
ア グ リ

gri R
ロ ボ
oboトラクターは

レーザーとソナーで障
しょう

害
がい

物
ぶつ

を見
み

つけます

田
た

植
う

え専
せん

用
よう

のA
ア グ リ

gri 
R

ロ ボ
obo田

た
植
う

え機
き

も、
自
じ

動
どう

運
うん

転
てん

で効
こう

率
りつ

よく
作
さ

業
ぎょう

をします

側
そく

面
めん

ソナー

人
じん

工
こう

衛
えい

星
せい

からの位
い

置
ち

情
じょう

報
ほう

を使
つか

うことで、
正
せい

確
かく

な田
た

植
う

えが誰
だれ

にも簡
かん

単
たん

にできます 人
じん

工
こう

衛
えい

星
せい

G
ジー

P
ピー

S
エス
基
き

地
ち

局
きょく

無
む

人
じん

運
うん

転
てん

の田
た

植
う

え機
き

は、
作
さ

業
ぎょう

開
かい

始
し

や停
てい

止
し

をリモ
コンで指

し
示
じ

できますG
ジー

P
ピー

S
エス

アンテナ
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作つ
く

り
、
育そ

だ

て
る
技ぎ

術じ
ゅ
つ

そ
ば
ロ
ボ
ッ
ト
の
技ぎ

術じ
ゅ
つ

そばろぼっと

２本
ほ ん

のアームと人
ひ と

とがいっしょに調
ちょう

理
り

面
めん
積
せき
の限
かぎ
られた店

てん
内
ない
の調

ちょう
理
り
場
ば
で、２本

ほん
の

ロボットアームがスピーディーに休
やす
みなく

そばをゆでる「そばロボット」。いっしょ
に働

はたら
く人
ひと
とぶつかることはありません。組

く

み込
こ
まれたセンサーが、危

き
険
けん
を察
さっ
知
ち
すると

スピードを半
はん
分
ぶん
に落

お
とすなど、いつも安

あん
全
ぜん

を確
かく
保
ほ
するように作

つく
られているからです。

ロボットが自
じ
動
どう

で動
うご
きを制

せい
御
ぎょ
す

るので、スタッ
フは安

あん
心
しん
して働

はたら

けます

Ⓒコネクテッドロボティクス

寸
すん
法
ぽう

左
さ
右
ゆう
幅
はば
約
やく
271×高

たか
さ約
やく
180㎝

重
おも
さ 約

やく
22.3㎏

素素
すす
早早
ばやばや
くおいしく！くおいしく！

そばロボットのそばロボットの調調
ちょうちょう
理理
りり

※QRコードの使い方は３ページを見てください

そばロボット
調
ちょう
理
り
ロボットの「そばロボット」は２本

ほん
のアー

ムを連
れん
続
ぞく
して動

うご
かし、注

ちゅう
文
もん
に素

す
早
ばや
く、効

こう
率
りつ
よく対

たい

応
おう
します。アームの動

うご
きはセンサーとの連

れん
動
どう
で制
せい

御
ぎょ
され、狭

せま
い調

ちょう
理
り
場
ば
でもいっしょに働

はたら
くスタッフ

にぶつかったりせず、安
あん
全
ぜん
に作

さ
業
ぎょう
をします。

２本
ほん
のアームの

連
れん
動
どう
システムで

スピーディーに
ゆでて水

みず

洗
あら

い

安
あん
全
ぜん
確
かく
認
にん
の

センサー技
ぎ
術
じゅつ
で

狭
せま

い調
ちょう

理
り

場
ば

で
人
ひと

と協
きょう

働
どう

できる

券
けん
売
ばい
機
き
からの注

ちゅう
文
もん
データが届

とど
くと、２本

ほん
のアームのうち

の１本
ぽん
がすぐに調

ちょう
理
り
台
だい
の上
うえ
の生
なま
のそばをセットしたざるに

投
とう
入
にゅう
し、もう一

いっ
方
ぽう
がざるを麺

めん
ゆで機

き
のお湯

ゆ
の中
なか
へ。ゆで上

あ

がるとアームがそばを持
も
ち上

あ
げて、湯

ゆ
を切

き
ったら流

りゅう
水
すい
で洗
あら

って冷
れい
水
すい
で締

し
め、最

さい
後
ご
に水
みず
を切

き
り終

お
わるとブザーが鳴

な
って

でき上
あ
がり。この一

いち
連
れん
の完
かん
全
ぜん
自
じ
動
どう
化
か
された工

こう
程
てい
は正
せい
確
かく
で無

む

駄
だ
がないため、安

あん
定
てい
したおいしさを提

てい
供
きょう
してくれます。

素
す

早
ばや

くスムーズなアームの動
うご

き
最
さい
後
ご
にゆでたそばをどんぶり

に入
い
れ、つゆを注

そそ
ぎ、盛

も
りつけ

て客
きゃく
に出

だ
すのは人

にん
間
げん
の仕

し
事
ごと
。ロ

ボットに不
ふ
慣
な
れなスタッフがい

ても、人
ひと
の動
うご
きを察

さっ
知
ち
するセン

サーのおかげで、ロボットが一
いち

時
じ
停
てい
止
し
したり、スピードをゆる

めたりするので、ぶつかること
がありません。

人
ひと

といっしょにそば作
づく

り

そばロボット
の技

ぎ

術
じゅつ

1ステップ 3ステップ

4ステップ 5ステップ

2ステップ

片
かた
方
ほう
のアーム

（左
ひだり
）が生

なま
そ

ばをざるに、
もう片

かた
方
ほう
のア

ーム（右
みぎ
）が

そのざるを麺
めん

ゆで機
き
に投
とう
入
にゅう

アームがざるをつかみ、
麺
めん
ゆで機

き
へ

ゆで終
お
わったら、

ざるを持
も
ち上

あ
げて

湯
ゆ
切
き
り

流
りゅう
水
すい
で洗
あら
って

ぬめりを取
と
る

冷
つめ
たい水

みず
でしっかり

締
し
めてできあがり！

おまち
どう！

コネクテッドロボティクス

アームアーム
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